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IMO 航行ǃ通信о搜救分委会˄NCSR˅第 3次会议 

要点快ᣕ 

中ഭ船㓗社 

2016ᒤ 3ᴸ 11日 

一ǃ会议总体情况简介 

ഭ䱵海һ组㓷˄ IMO 航˅行ǃ通信о搜救分委会˄ NCSR 第˅ 3次会议于 2016

ᒤ 2ᴸ 29日㠣 3ᴸ 4日在英ഭ伦敦召开Ǆ 

本次会议的ѫ要议题ᴹ：全球海к遇险о安全系统˄GMDSS˅䈖㓶复审的

完成ǃ综合ሬ航系统˄INS˅性能标准修䇒ǃ406MHz 卫ᱏ应急无线电示位标

˄EPIRB˅性能标准修䇒ǃ通过通信设备接收到的航行信息协调显示指南ǃ实⧠

其他 GMDSS卫ᱏ业࣑的船载 GMDSS设备性能标准ǃNAVTEXо Inmarsat 安

全网接收机互联以及在综合航行显示系统к的显示ǃ认可伽利略卫ᱏሬ航系统ǃ

制定处理 PNT数据和完整性信息的ሬ则ǃIMO安全保安及⧟境相关ޜ㓖规定的

统一解释等Ǆ 

除全会外，会议期间成立航行工作组ǃ通信工作组ǃ搜救工作组ޡй个工作

小组和一个海к安全信息˄MSI˅ሬ则起草组Ǆ 

Ҽǃ重点䇘论议题 

˄一 ǃ˅GMDSS䈖㓶复审的完成˄议题 14˅ 

1. 关于 SOLASޜ㓖第 IV章的修䇒 

IMO/ITU 专家组↓在对 SOLAS 㓖第ޜ IV 章进行全面修䇒，本次会议对↔

予以了䇘论Ǆ会议认Ѫ，根据 MSC.1/Circ.1500 通函的规定，在向海安会提交

SOLASޜ㓖修↓案草案时，应同↕对о其相关联的其他所ᴹ文件˄包括非强制

性文件，特别包括证书格式和设备记录˅进行修䇒Ǆ因↔，会议同意在完成

GMDSS⧠代化䇑划后再修䇒SOLASޜ㓖及其相关文件，预期于 2024ᒤ生效，

并提请海安会批准在 NCSR4议程中新增↔产出Ǆ 

2. 关于 GMDSS的䈖㓶复审 

会议认可 GMDSS通信工作组提交的工作ᣕ告，批准复审的成果并继续制定

⧠代化䇑划Ǆ会议继续成立 GMDSS⧠代化通信组，⭡美ഭ牵头Ǆ 

˄Ҽ ǃ˅综合ሬ航系统˄INS˅性能标准修䇒˄议题 6˅ 
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根据 MSC94的指示，要求在 INS性能标准中新增桥楼设䇑协调模块和信息

显示模块，中ഭ和挪威分别提交了提案，阐述了各自对 INS 性能标准的修䇒原

则和方向，↔两个提案获得普遍支持Ǆ㓿会к䇘论，会议同意成立 INS 性能标

准䱴࣐模块制定通信组，⭡中ഭ牵头，并向 NCSR4提交ᣕ告Ǆ 

˄й ǃ˅406MHz 卫ᱏ应急无线电示位标˄EPIRB˅性能标准修䇒˄议题 20˅ 

美ഭ根据中地球轨道卫ᱏ搜救系统˄MEOSAR˅及其第Ҽ代信标的进展，

提交了 406MHz EPIRB标性能标准的修䇒草案Ǆ⭡于 EPIRB的 121.5MHz占空

比中断对搜救操作的影响䘈н确定，再考虑到↔议题到 NCSR4完成，会议提请

美ഭ合并其他相关意见后继续向 NCSR4提交，同时提请相关方向 ICAO/IMO联

合工作组提交к述修改对搜救影响的测试结果Ǆ 

˄四˅ǃ通过通信设备接收到的航行信息协调显示指南˄议题 9˅ 

会议普遍对挪威提交的指南内容纲要进行了支持，认Ѫᴹ必要协调 IHO 和

IMO 的相关行动，并同时提请挪威在协调其他ഭ家和组㓷的意见后继续向

NCSR4提交↔提案Ǆ 

˄五 ǃ˅IMO安全保安及⧟境相关ޜ㓖规定的统一解释˄议题 25˅ 

1ǃ关于IACS提交的对避碰规则䱴录10中㡧灯垂向ݹ弧的解释 

鉴于大船⭡于㡧灯安装靠近⭢板，其⭢板容易遮挡水ᒣл方5度的ݹ，从而

ሬ㠤对遇小船在5度范围内并н可见，Ѫ↔IACS提出两种理解Ǆ会议䇘论认Ѫ，

在复审避碰规则之前，同意ݸ期制定㡧灯ᐳ置相关统一解释作Ѫ替代措施，提请

IACS根据其提案中第Ҽ种理解Ѫ基础制定统一解释并向NCSR4提交，未来在复

审避碰规则时再予以澄清Ǆ 

2ǃ关于马绍尔群岛提交的对避碰规则第 18条“䇙路”的解释 

马绍尔群岛建议对从һ铺缆或维修作业的铺缆船进行保ᣔ，对避碰规则第

18条中的“䇙路”进行解释，单独Ѫ铺缆船设定一定的安全距离Ǆ会议㓿䇘论后н

同意提案中的设定安全距离䘉种统一解释，但建议向海安会⭣请新产出来制定ᴹ

关铺缆船保ᣔ的通函Ǆ 

3ǃ关于 MSC.1/Circ.1495通函ᴹ关引航员登离船装置相关要求的修䇒 

IACS和IMPA联合建议重新修䇒MSC.1/Circ.1495通函，明确SOLASޜ㓖第

V/23.3.3.1条ᴹ关爬高н超过9m使用软梯的要求仅是操作性说明，而н是设备ᐳ



中ഭ船㓗社 IMO NCSR 3 要点快ᣕ 

 

3 

 

置要求Ǆ会议普遍同意↔修䇒，将提交海安会予以批准Ǆ 

ǃ认可伽利略卫ᱏሬ航作Ѫ全球无线电ሬ航系统˄WWRNS˅的组成部˅ޝ˄

分˄议题 5˅ 

会议审议了欧盟委员会联合其 28个成员ഭ提交的伽利略卫ᱏሬ航系统当前

的状态о性能，同意向海安会建议认可伽利略卫ᱏሬ航系统作Ѫ全球无线电ሬ航

系统˄WWRNS˅的组成部分，同时在本分委会议程中删除↔议题Ǆ 

˄七 ǃ˅海к无线电通信系统和技术的发展情况˄议题 11˅ 

↔议题涉及对铱ᱏ系统的认可Ǆ对于 IMSO提交的对铱ᱏ移动卫ᱏ系统࣐入

GMDSS 开展的技术和操作评估，大多数代表团表示支持Ǆ根据 A.1001(25)决

议和 MSC.1/Circ.1414 通函，会议起草了铱ᱏ需要满足的技术要求清单，同意

铱ᱏ在满足䈕清单要求后࣐入到 GMDSS 中Ǆ同时，考虑到 A.1001(25)存在的

缺陷，会议同意ᴹ必要复审和修䇒䈕决议Ǆ 

ǃ实⧠其他˅ޛ˄ GMDSS卫ᱏ业࣑的船载 GMDSS设备性能标准˄议题 12  ˅

会议普遍支持美ഭ提交的实⧠GMDSS其他卫ᱏ业࣑的船载GMDSS设备性

能标准草案Ǆ但会议认Ѫ，䈕性能标准䘲用于在 GMDSS 中引入新的卫ᱏ业࣑

提供方的设备，н䘲用于⧠ᴹ业࣑提供方的设备Ǆ⭡于时间关系，会议同意提请

海安会将↔议题延期㠣 2017ᒤ完成Ǆ 

˄九 ǃ˅多系统船载无线电ሬ航接收机相关的处理 PNT 数据和综合信息的ሬ则

˄议题 8˅ 

芬ޠ和德ഭ联合提交了船载定位ǃሬ航和授时˄PNT˅数据处理和信息综合

ሬ则的草案Ǆ考虑到↔议题于 2017ᒤ完成，会议成立通信组，⭡德ഭ牵头制定

定ሬ则，最㓸文本将向 NCSR4提交Ǆ 

˄十 ǃ˅NAVTEX接收机和 Inmarsat SafetyNET接收机互联及其在船㡦综合ሬ

航系统к的显示˄议题 13˅ 

会议审议了美ഭ提交的对 NAVTEX性能标准ǃEGC性能标准和 INS性能标

准的修䇒建议Ǆ会к，ѫ席建议↔议题等待议题 6 和议题 9 的结果后在予以确

定，因↔会议提请美ഭ和其他相关ഭ家或组㓷向 NCSR4提交提案Ǆ 

йǃ提醒业界注意的ѫ要һ项 

˄一 ǃ˅ SOLASޜ㓖第 IV章的修䇒 
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虽然ޜ㓖 IV章的修䇒仅在 IMO/ITU专家组内䇘论，但自л次会议开始，IMO

将启动对 SOLAS 㓖第ޜ IV 章全面进行修䇒，并已确定其将于 2024 ᒤ生效Ǆ

业界应注意 SOLASޜ㓖第 IV章的修䇒方向和内容及其生效日期，重点关注 A3

海区的定义以及设备配备的变化，同时及时反馈对修䇒草案的建议和意见Ǆ目前，

䘈н确定未来生效时是否ᴹ追溯性要求，提醒业界及早关注Ǆ 

˄Ҽ ǃ˅综合ሬ航系统˄INS˅性能标准的修䇒 

重点关注 INS 性能标准中将新增桥楼设䇑协调模块和信息显示模块，特别

是显示通信设备传䘱的相关信息，其必将增࣐相关的࣏能要求或硬软件要求，对

䈕产品产生重大影响Ǆ 

˄й ǃ˅ 406MHz 卫ᱏ应急无线电示位标˄EPIRB˅性能标准修䇒 

IMO↓在制定第Ҽ代 406MHz EPIRB标性能标准，虽然其ѫ要是反᱐中地

球轨道卫ᱏ搜救系统˄MEOSAR˅及其第Ҽ代信标的进展，但也提出了新的要

求，如 121.5MHz搜ራ信号н仅在发射 406MHz信号时可最大中断 2s，在发䘱

其他定位信号˄如 AIS-SART 信号˅也可以中断等Ǆ预䇑↔性能标准将于л次

会议确定，业界应注意↔性能标准的变化，ݸ期开展产品的研发，做好产品抢占

ᐲ场的准备Ǆ 

˄四˅ǃ关于 MSC.1/Circ.1495通函ᴹ关引航员登离船装置相关要求的修䇒 

会议已㓿同意重新修䇒MSC.1/Circ.1495通函，明确SOLASޜ㓖第

V/23.3.3.1条ᴹ关爬高н超过9m使用软梯的要求仅是操作性说明，而н是设备ᐳ

置要求Ǆ业界应关注↔通函的修䇒，对船㡦设䇑ǃ审മ和检验将产生重大影响Ǆ 

˄五˅ǃ 铱ᱏ移动卫ᱏ系统 

铱ᱏ系统已㓿↓逐↕࣐入到 GMDSS 中，其䘲用的性能标准也在制定中Ǆ

业界注意↔系统о SOLASޜ㓖第 IV章紧密相连，未来将是 A3海区所配备的设

备之一Ǆ 

ޝ˄ ǃ˅ NAVTEX性能标准ǃEGC性能标准和 INS性能标准的修䇒建议 

IMO ↓在考虑对к述й个设备的性能标准进行修䇒，业界应关注产品的及

时更新Ǆ 
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